
 

Tecnología 4º E.S.O. 
 
Prácticas con Arduino 

Práctica 7 – Medición y monitorización de distancias con el sensor ultrasónico hc-sr04 

 
Para realizar esta práctica vamos a emplear una placa protoboard, un sensor de ultrasonidos      
HC–SR04 y una placa Arduino. Se trata de conectarlo tal y como indica el sistema de conexión que 
aparece en el esquema. 
 

El sensor de ultrasonidos se enmarca dentro de los sensores para medir distancias o superar 

obstáculos, entre otras posibles funciones. En este caso vamos a utilizarlo para la medición de 

distancias. Esto lo consigue al enviar un ultrasonido a través de uno de los cilindros del sensor y 

captarlo cuando rebota con el otro cilindro. 

 

Para calcular la distancia hay que saber que la velocidad de este ultrasonido en el aire es de 

340m/s, o 0,034 cm/microseg. Calculamos la distancia sabiendo que el espacio recorrido = 

velocidad x tiempo,  dividiendo finalmente el resultado entre 2 dado que el tiempo recibido es el 

tiempo de ida y vuelta. 

 

La secuencia se puede ver en el siguiente 
flujograma: 
 
 

 
 
 
  



Las instrucciones del IDE de Arduino que nos van a permitir realizar esta secuencia son las que 
aparecen en la imagen inferior: 
 

 

 

 


